Liebe Kolleginnen und Kollegen,
Freundinnen und Freunde,

unseren Verein ,Freunde des Studiengangs Geodiasie und
Geoinformatik der Universitdt Stuttgart e.V. (F2GeoS)” gibt es
nun bereits seit 1995.

SatzungsgemaBer Zweck des Vereins ist die Forderung der wis-
senschaftlichen Aus- und Weiterbildung und die fachliche Kon-
taktpflege mit allen Studiengédngen, die von jenen Instituten der
Universitat Stuttgart angeboten werden, die der Geodasie und
Geoinformatik zuzurechnen sind.

Der Satzungszweck wird verwirklicht indem insbesondere Fachex-
kursionen der Studierenden und Vortrage im Rahmen des Geo-
datischen Kolloquiums sowie MaBnahmen der beruflichen Fortbil-
dung durch Bereitstellung von Mitteln unterstiitzt werden.

So bezuschusst der Verein F2GeoS Auslandsaufenthalte der Stu-
dierenden jahrlich mit bis zu 4.000 €.

AuBerdem werden jedes Jahr Preise fiir die beste Bachelorarbeit
und die beste Masterarbeit in Hohe von 500 € bzw. 1.000 € ausge-
lobt.

Tun Sie es doch bitte den bereits etwa 130 Mitgliedern gleich und
treten Sie dem Verein F2GeoS bei. Als Mitglied fordern Sie aktiv
die Aus- und Fortbildung unseres so wichtigen beruflichen Nach-
wuchses.

Der Mitgliedsbeitrag ist in voller Hohe steuerlich absetzbar und be-
lauft sich auf jahrlich 30 € fiir nattrliche Personen und 120 € fir
juristische Personen. Mit lhrem Mitgliedsbetrag gewabhrleisten Sie,
dass wir weiterhin in der Lage sind die entsprechenden Fordermit-
tel aufzubringen.

Meine Vorstandskolleginnen und -kollegen, unser Geschaftsfihrer
und selbstverstandlich auch ich stehen Ihnen jederzeit gerne fiir
Ihre Fragen personlich zur Verfiigung. Weitere Informationen fin-
den Sie zudem unter www.f2geos.de.

Mit freundlichen Grien

Ihr . L

Gerrit Austen

Vorsitzender

Prof. Dr.-Ing. Gerrit Austen
Hochschule firr Technik
Schellingstr. 24

70174 Stuttgart

0711/8926-2348
gerritausten@hft.stuttgart.de

Geschaftsfuhrer

Markus Englich

Universitat Stuttgart, Institut fir Photogrammetrie
Geschwister-Scholl-Str. 24D

70174 Stuttgart

0711/685-83385
markus.englich@ifp.uni-stuttgart.de
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Preistrager

2019
MSc. Laura Balangé

Masterarbeit: Implementierung der Meeresspiegelgleichung

Durch die globale Erwarmung in Folge des Klimawandels kommt es zu
einer Abnahme des Landeises in Gronland und der Antarktis. Dies fuhrt
zu einer globalen Anderung des Meeresspiegels. Die Variation des Mee-
resspiegels wird aulRer von der Variation der abnehmenden Eislast und
der zunehmenden Wasserlast auch von der Anderung der Gravitationsan-
ziehung beeinflusst. Um die durch die Meeresspiegelanderungen betrof-
fenen Gebiete rechtzeitig erkennen zu konnen, ist eine Berechnung der
Entwicklung des Meeresspiegels von groRem Interesse. Hierfur wurden
zwei pseudo-spektrale Algorithmen implementiert, welche die Berech-
nung der Meeresspiegelanderung fur eine kugelformige, elastische, nicht
rotierende Erde durchfuhren. Dabei wurden je zwei Varianten imple-
mentiert. Eine Variante fixierte Kustenlinien als Berechnungsgrundlage,
wahrend die andere eine Variation der Kustenlinien zulasst. Als Eingangs-
modelle wurden fur den Test der implementierten Algorithmen das post-
glaziale ICE5G-Modell und das Modell der gravimetrischen Massenbilanz
der Technischen Universitat Dresden verwendet.

2019
BSc. David Collmar

Bachelorarbeit: Erstellung einer GUI zur crowd-basierten Digitalisierung
von Objekten sowie Analyse der dadurch erhaltenen Daten

Crowdsourcing hat in der Geoinformatik grofRes Potential: Dabei werden
kleine Aufgaben Uber das Internet an unbekannte Nutzer Ubergeben und
von diesen gelost. Die Nutzer erhalten im Gegenzug einen kleinen Geld-
betrag. In dieser Arbeit wurde das Potential des Crowdsourcings in Bezug
auf die Digitalisierung von Gebaudeumrissen untersucht.

Hierfur wurde mit JavaScript und PHP ein webbasiert Erfassungswerk-
zeug erstellt und zur Digitalisierung von hunderten Gebaudeumrissen
verwendet. AnschlieRend wurde ein Vergleich mit Referenzdatensatzen
anhand ausgewahlter Parameter durchgefuhrt, sowie Moglichkeiten un-
tersucht, ungenau erfasste Datensatze automatisch detektieren zu kon-
nen.

Die eingereichten Erfassungen waren Uberwiegend von hoher Genauig-
keit und Sorgfaltigkeit, obwohl lediglich ein geringer Centbetrag pro Er-
fassung ausgezahlt wurde. Zudem konnten ungenau erfasste Datensatze
sehr zuverlassig durch einfache statistische Methoden detektiert und
aussortiert werden, um die Datenqualitat weiter zu verbessern.

() 2018

MSc. Stefan Schmohl

Masterarbeit: Untersuchung der Rausch-Robustheit von 3D Objekt-
form-Erkennung mit Faltenden Neuronalen Netzen

Kunstliche Neuronale Netze haben sich in den letzten Jahren als machti-
ges Werkzeug erwiesen und wurden erfolgreich in vielen Anwendungsfel-
dern der Bildverarbeitungen eingesetzt. Zunehmend rucken ihre Robust-
heit und Erweiterbarkeit auf dreidimensionale Daten in den Fokus.

Ziel dieser Masterarbeit war es zu untersuchen, wie zuverlassig diese
Technik Objekte anhand ihrer 3D Form erkennen kann. Verwendet wurde
dazu ein synthetischer Datensatz aus 40 haufigen Objekttypen wie Fahr-
zeugen, Mobeln etc., auf welchen zusatzlich verschiedene Arten simulier-
ten Messrauschens angebracht wurden.

Es konnte gezeigt werden, dass mit speziellen Generalisierungstechniken
die Robustheit neuronaler Netze bezuglich dieser Storungen erheblich ver-
bessert werden kann. Diese Erkenntnisse sind vielversprechend im Hin-
blick auf die automatische Klassifizierung realer 3D Messdaten.

2018
BSc. Lena Joachim

Bachelorarbeit: Potenzial von 3D-Punktwolken-basierter Unkrauterken-
nung in Mais

Die automatisierte selektive Unkrautbekampfung stellt eine umwelt-
freundliche und gleichzeitig effiziente Alternative zu herkommlichen Me-
thoden dar, da mit ihr herbizidfreie Techniken, wie die Bestrahlung des
Unkrauts mit Laser, realisiert werden konnen. Fur eine solche Unkrautbe-
kampfungsmethode ist die automatische Erfassung der dreidimensiona-
len Lage des Unkrautes Voraussetzung, welche durch die Klassifikation
des Unkrautes in 3D-Punktwolken realisiert werden konnte.

Das Potenzial einer solchen Klassifikation wurde in dieser Arbeit anhand
einer exemplarischen Punktwolke eines Maisfeldes evaluiert. Hierzu wur-
den drei Realisierungen eines Unkraut-Klassifikators entwickelt, die jeweils
auf verschiedenen Merkmalskombinationen beruhen und unterschiedliche
Klassifikationsverfahren nutzen. Die besten Ergebnisse erzielte die Klassi-
fikation mit einer in Matlab implementierten Support Vector Machine, die
auf funf verschiedenen Merkmalen basiert, darunter z. B. ein Farbindex
und die geometrische Verteilung der Nachbarpunkte. Mit diesem Klassi-
fikator werden bei einer hohen Zuverlassigkeit der Unkraut-Klasse circa
70% der Unkrautpflanzen in der Referenzpunktwolke erkannt.

Bitte zuriicksenden an:

Prof. Dr. Gerrit Austen,
c/o Hochschule fiir Technik Stuttgart, Schellingstr. 24, 70174 Stuttgart

Beitrittserkldrung
Hiermit erklare ich meinen Beitritt zum:

Verein ,Freunde des Studienganges Geodasie und Geoinformatik
der Universitat Stuttgart e.V. (F2GeoS)”

€ 30,-/Jahr fir naturliche Personen
€120,-/Jahr fur juristische Personen

Der Mitgliedsbeitrag betragt:

Familienname, ggf. Titel Vorname(n) Geburtsdatum
StraBe Hausnummer
Postleitzahl Wohnort

Telefon E-Mail

Unterschrift

Erméchtigung zum Einzug von Forderungen durch SEPA-Lastschriftmandat

Zahlungsempfanger:

Verein ,Freunde des Studienganges Geodasie und Geoinformatik
der Universitat Stuttgart e.V. (F2GeoS)”

Glaubiger-ldentifikationsnummer: DE98Z2ZZ00001022719

Mandatsreferenz: (wird separat mitgeteilt)

Ich erméachtige oben genannten Zahlungsempfanger widerruflich, die von mir zu ent-
richtenden Jahresbeitrage bei Falligkeit am Jahresbeginn zu Lasten meines Kontos:

Name und Anschrift des Kontoinhabers

IBAN BIC

bei (Name des kontofiihrenden Kreditinstituts) mittels SEPA-Basislastschrift einzuziehen.

Wenn mein Konto die erforderliche Deckung nicht aufweist, besteht seitens des konto-
fuhrenden Kreditinstitutes keine Verpflichtung zur Einlésung.

Teileinlésungen werden im SEPA-Lastschriftverfahren nicht vorgenommen.

Ort, Datum Unterschrift



